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1 ROBO MOVEL
Tecnologia de mobilidade omnidirecional, que permite deslocamento em qualquer
direcéo, incluindo sensores digitais e analégicos, camera com interface USB e um
controlador légico programavel. O robd moével devera ser controlado remotamente ou
funcionar de forma auténoma, para realizar tarefas pré-determinadas.

A plataforma do rob6 devera conter os seguintes componentes e caracteristicas:

01 chassi em placa de ago com dimensodes aproximadas: diametro de 370 mm e altura
de 215 mm, capacidade de carga de 6,0 Kg ou superior. O chassi devera possuir uma
barra de impacto em elastdmero termoplastico ou similar, reciclavel, pelo menos um
detector digital de colisdo, com area de detec¢gao em todo o perimetro do chassi.
Devera possuir no minimo 09 sensores infravermelhos analégicos, montados na parte
inferior da barra de impacto, com alcance na faixa de 40 a 300 mm e corrente maxima
de 50mA.

O robd devera possuir no minimo de trés unidades motoras, cada uma composta de
rodas omnidirecional, motor com caixa de redug&o integrada. As rodas deverao possuir
um didmetro de aproximadamente 80 mm, capacidade de carga de 40 Kg ou superior,
feitas em material sintético de longa durabilidade. Cada roda devera possuir um encoder
incremental integrado com resolugao de aproximadamente 2048 incrementos/revolugéao,
uma engrenagem planetaria com transmissao 4:1 ou superior, wltagem de 24 VDC,
rotacdo de aproximadamente 3600 rpm, torque nominal de aproximadamente 3,8 Ncm,
grau de protecao IP50 ou superior, corrente nominal de aproximadamente 0,9 A e
corrente de partida aproximada de 4,0 A.

A alimentacéo elétrica do robd deve ser realizada através de no minimo duas baterias
recarregaveis 12 V, 4,5 A, com carga para no minimo duas horas de funcionamento.
Deverd ser fornecido mais duas baterias com as mesmas caracteristicas

O controlador devera ser fixado no chassi do robd e possuir as seguintes
caracteristicas minimas: um controlador industrial integrado modelo PC140 ou superior,
uma CPU de no minimo 300 MHz, uma meméria SDRAM de no minimo 64 MB,
extensivel até 512 MB; uma placa gréfica integrada. Interface de comunicagéo Ethernet
e no minimo duas portas USB, uma porta serial RS232 e uma porta paralela. Devera
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possuir interfaces EIDE, VGA, um flash card memory de 256 MB e um slot livre para
expansao

Sensor industrial indutivo analégico, com sinal de saida em tensdo de 0 a 10 VDC e 04
a 20 mA, diametro aproximado de 12 mm. No minimo 02 sensores 6pticos industriais
com conectores de fira dptica industrial com faixa de medi¢édo de até 120 mm,
dimensdes aproximadas de 30x15x30 mm, tens&o de alimentagéo 10 a 30 VDC,
corrente de 25 mA, grau de protecao IP65 ou superior

01 camera digital com alimentagao via interface USB, com no minimo: resolugao de
video de 640x480 pixels, formato de video RGB24/1420, um sensor de imagem VGA-
CMOS, controle automatico de iluminagdo, balango automatico da cor branca, campo
de visdo 50 graus +/- 5%, faixa de foco entre 150 mm até infinito

Sistema operacional Linux APl instalado no controlador do rob6, com biblioteca C++
para os sistemas operacionais Linux, Windows 2000 e XP com maodulo para controle
em malha fechada dos motores, ambiente de programacao grafico para PC com
sistema operacional Windows 2000 e XP

Devera possuir manual didatico e CD Rom com todas as especificagcbes técnicas dos
componentes, guia para montagem de sensores e diagramas de circuitos, bem como
caderno de exercicios com no minimo 10 exercicios propostos e resolvidos

Devera ser fornecido treinamento do equipamento, sem 6nus para a UFSM, com carga
horaria minima de 20 horas a ser realizado no local de entrega.

Manual do aparelho em portugués e garantia minima de 1 (um) ano, prestada nas
dependéncias da UFSM.
Catalogo de amostra detalhada do aparelho, em portugués, antecipado.
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