UASG 153164 Estudo Técnico Preliminar 30/2025

Estudo Técnico Preliminar 30/2025

1. Informacoes Basicas

Ndmero do processo:

2. Descricao da necessidade

Aquisicdo de materiais eletroeletronicos, tais como placas de prototipagem, leitores de cartdes de memoria, Raspberry Pi,
moédulos wireless LoRa, médulos de GPS, motores de vibracdo e baterias, entre outros itens, que serdo utilizados nos projetos
SpaceLab UFSM - Desenvolvimento de nanossatélites para competicdo e Aerospace Education UFSM, visando avangos
tecnoldgicos e a promogdo da inovacdo cientifica pela Universidade Federal de Santa Maria.

Os materiais a serem adquiridos sdo essenciais para a execu¢do desses projetos, que possuem como objetivo aprimorar
tecnologias de comunicagédo, controle e monitoramento remoto. Esses equipamentos sdo indispensaveis para a prototipagem,
testes e implementacao dos dispositivos que compordo os nanossatélites, permitindo a validagdo de solugdes técnicas necessarias
para o desenvolvimento e aperfeicoamento das tecnologias envolvidas.

A aquisicdo dos materiais propostos proporcionard diversos beneficios. Em primeiro lugar, fomentard a pesquisa e inovacao ao
possibilitar o desenvolvimento de novas tecnologias em nanossatélites, contribuindo para o avanco da indtstria aeroespacial
nacional. Também permitird a otimizagdo de recursos, uma vez que a compra de componentes adequados e de qualidade
garantida viabilizard a execucdo eficiente dos projetos com menor risco de retrabalho. Além disso, atendera as demandas
institucionais, garantindo que os materiais viabilizem a implementacédo dos projetos em consonancia com os desafios do Plano de
Desenvolvimento Institucional (PDI) e Plano de Desenvolvimento da Unidade (PDU). Outro ponto relevante é o
desenvolvimento de capacidades técnicas, ja que o uso desses componentes permitira a capacitacdo de alunos e pesquisadores na
area de tecnologia aeroespacial.

Diante da necessidade de desenvolvimento dos projetos SpaceLab UFSM - Desenvolvimento de nanossatélites para competicdo e
Aerospace Education UFSM, a aquisicdo dos materiais eletroeletronicos se mostra imprescindivel para o cumprimento dos
objetivos estabelecidos.

3. Area requisitante

Area Requisitante Responsavel

Departamento de Engenharia Mecanica/CT/UFSM Eduardo Escobar Biirger

4. Descricao dos Requisitos da Contratacdo
Sdo condigdes essenciais para a presente contratacao:

I) O julgamento das propostas das empresas deverd ser pelo menor preco unitdrio com objetivo de ampliar a ampla
competitividade entre os licitantes e buscar propostas mais vantajosas para o setor;

IT) Para atender as necessidades dos projetos de nanossatélites em desenvolvimento, os materiais eletroeletronicos a serem
adquiridos devem possuir requisitos técnicos que garantam desempenho, compatibilidade e durabilidade. Os itens devem
apresentar compatibilidade e integracdo com padrdes amplamente utilizados na industria, como interfaces 12C, SPI, UART,
GPIO e barramentos de comunicagdo sem fio. Além disso, é essencial que possuam resisténcia e durabilidade adequadas, sendo
preferencialmente de grau industrial ou aeroespacial, garantindo resisténcia a variacdes térmicas, vibracdo e interferéncias
eletromagnéticas.

A escolha do fornecedor devera considerar ndo apenas o menor preco, mas também a adequacdo as especificagcdes técnicas e
préticas sustentaveis, garantindo o melhor custo-beneficio. Serdo considerados requisitos de qualidade e sustentabilidade (cmo ,
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por exemplo, ISO 9001, RoHS, CE, FCC, entre outras), garantia e suporte técnico oferecido, eficiéncia energética, praticas
ambientais adotadas pelo fornecedor e condigdes de entrega e logistica reversa, quando aplicavel. Dessa forma, a aquisicao dos
materiais serd conduzida de maneira a garantir ndo apenas a viabilidade técnica dos projetos de nanossatélites, mas também o
alinhamento com principios de sustentabilidade e economicidade, conforme os normativos vigentes.

5. Levantamento de Mercado

Para o levantamento de mercado foram consultadas empresas do ramo, realizadas pesquisas em sites especializados.

6. Descricao da solucao como um todo

Dar continuidade, através dos itens que serdo licitados, aos projetos de pesquisa e extensao.

Os materiais deste ETP sdo:

1) Placa de prototipagem IoT com processador de 1 GHz e 512 MB de meméria RAM, Interface GPIO de 40 pinos e Micro USB,
com WiFi e Bluetooth integrados, de dimens@es 6,5 x 5 cm (REFERENCIA: Raspberry Pi Zero W);

2) Placa de prototipagem IoT com microcontrolador de 133 MHz, 2 MB de memoria Flash e 256 KB de meméria RAM,
Interface SPI, I2C, UART e GPIO de 40 pinos integrados, de dimensdes 2,1 x 5,13 cm (REFERENCIA: Raspberry Pi Pico);

3) Placa de prototipagem: Microcontrolador: ATmega328P; Tensdo de operacdo: 5V; Tensdo de entrada (maxima): 7-12V;
Tensdo de entrada (recomendada): 7-9V; Tensdo de saida: 5V / 3.3V; Corrente de saida maxima: 50 mA; Pinos de E/S digitais:
14 (6 podem ser usados como saidas PWM); Pinos de entrada analdgica: 8; Corrente maxima de entrada analdgica: 40 mA;
Memoéria flash: 32 KB (dos quais 2 KB sdo usados pelo bootloader); SRAM: 2 KB; EEPROM: 1 KB; Velocidade do clock: 16
MHz(REFERENCIA: Arduino Nano);

4) Placa de prototipagem ESP32: Processador: Xtensa® Dual-Core 32-bit LX6; Memoria Flash programavel: 4 MB; Memoria
RAM: 520 KBytes; Memoéria ROM: 448 KBytes; Clock maximo: 240MHz; Pinos Digitais GPIO: 25 (todos com PWM); Os
pinos GPIO0, GPIO2, GPIO5, GPIO12 e GPIO15 sdo usados para fungdes internas, mas podem ser usados se respeitados alguns
cuidados; Resolucdo do PWM: até 16 bits (ajustavel via codigo); Wireless 802.11 b/g/n - 2.4GHz (antena integrada) Modos de
operacdo: Access Point / Estacdo / Access Point + Estacdo; Bluetooth Low Energy padrdo 4.2 integrado; Tensdo de alimentacao
externa: 4,5V a9 V (o médulo possui regulador integrado para 3,3 V);

5) Single Board Computer: CPU: Allwinner H6 quad-core ARM Cortex-A53; GPU: Mali-T720 MP2; RAM: 2GB DDR3;
Conectividade: Ethernet Gigabit, Wi-Fi 802.11 a/b/g/n/ac, Bluetooth 5.0; Armazenamento: 8GB eMMC integrado, slot para
cartdo microSD para o sistema operacional e dados; Portas USB: 1x USB 3.0, 2x USB 2.0, 1x USB OTG; Portas de video:
HDMI 2.0 (suporta resolugdo de até 4K), conector AV; Conector de 26 pinos GPIO; Fonte de alimentacdo: 5V/3A via USB Type-
C; Dimensdes: 90 x 64 mm. REFERENCIA: Orange Pi 3 LTS / Raspberry Pi 3;

6) Orange Pi Zero 3: CPU: Allwinner H618 quad-core ARM Cortex-A53; GPU: Mali-G31 MP2; RAM: 2GB DDR3;
Conectividade: Ethernet Gigabit, Wi-Fi 802.11 b/g/n/ac (2.4GHz/5GHz), Bluetooth 5.0; Armazenamento: slot para cartdao
microSD para o sistema operacional e dados; Portas USB: 1x USB 2.0, 1x USB OTG; Portas de video: HDMI 2.0 (suporta
resolucao de até 4K); Conector de 26 pinos GPIO; Fonte de alimentacdo: 5V/2A via micro USB; Dimensdes: 53 x 60 mm;

7) Médulo ESP32-CAM com Camera OV2640 2MP (Camera shield esp) e com Mdédulo Mb;

8) Médulo ESP32-CAM com Camera OV2640 2MP (Camera shield esp);

9) Médulo Leitor Gravador Micro SD Compativel com Arduino, PIC AVR, ARM e outros, - Tensdo: 3.3 V ou 5 V; Interface
padrdo: SPI; Dimensdes: 42 mm x 24 mm x 3.5 mm; Peso: 5g.(Médulo SD Card);

10) Cartdo Micro SDHC Classe 10 32GB;

11) Leitor de cartdo de memoéria TF/MicroSD;

12) Médulo Wireless LoRa 410 MHz a 441 MHz em banda ISM, ditancia de comunicacdo de até 8 km, com taxa de transferéncia
de 0,3 kbps a 19,2 kbps, tensdo de operacdo de 3,3V a 5,2V (REFER]:ZNCIA: E32 433T30D);

13) Médulo GPS com tensdo de trabalho de 3,3 V a 5 V e interface serial, de dimensdes 30 x 23 cm com Antena de dimensdes 25
x 25 cm (REFERENCIA: Ublox Neo-6m Gy Neo6mv2<);

14) Médulo GSM GPRS, com interface serial e entrada para chip SIM, dimensdes 2,5 x 2,3 cm e tensdo de trabalho de 3,7 V a
4,2 V (REFERENCIA: SIM800I);

15) Moédulo Acelerometro Giroscépio com chip do tipo MEMS, interface 12C e conversor AD de 16 bits, com 6 graus de
liberdade e tensdo de trabalho de 3V a 5V, faixa do giroscépio de +250, 500, 1000, 2000°/s e faixa do acelerometro de +2, +4,
18, £16g (Mpu-6050 Gy-521);

16) Moédulo sensor de pressdo, umidade e temperatura com tensdo de oaperagdo 3.3V, faixa de pressdo de 300 a 1100hPa, faixa
de temperatura de -40 a 85°C, interface 12C, dimensdes 15x12x2. 3mm (REFERENCIA: BME-280);

17) Sensor de Pressdo e Temperatura: Faixa de pressdo: 300 a 1100 hPa; Precisdo da pressdo: +0, 12 hPa; Faixa de temperatura:
-40 a 85°C; Precisdo da temperatura: +2°C; Tensdo de operagdo: 1,8 a 3,6V; Interface de comunicagdo: 12C; Dimensdes: 3,6 x
3,8 mm. REF: BMP180;

18) Médulo sensor acelerometro 3 eixos, giroscopio 3 eixos, magnetometro 3 eixos, com processador de movimento digital,
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interface i2c, tensdo de alimentacdo entre 2.4 e 3.6V, dimensido 20x16x2mm (REFERENCIA: MPU-9250)

19) Motor de Vibracdo 1027;

20) Servo Motor 9g (REFERENCIA: Sg90);

21) Servo motor metalico 3600 REF: Servo Motor - MG995;

22) Bateria de Polimero de Litio (LiPo) 500 mAh, 3.7V;

23) Bateria de Polimero de Litio (LiPo) 100 mAh, 3.7V;

24) Bateria de Polimero de Litio (LiPo) 70 mAh, 3.7V;

25) Bateria de Polimero de Litio (LiPo) 50 mAh, 3.7V;

26) Bateria 3.7V 300Mah 2 Fios Recarregavel Litio Li-Ion Plana;
27) Jumper Premium 20cm Macho-Fémea, kit com 40;

28) Jumper Premium 20cm Fémea-Fémea, kit com 40;

29) Jumper Premium 20cm Macho-Macho, kit com 40;

30) Kit Jumpers Rigidos Formato de U - 140 pecas;

31) Sensor de Peso Célula de Carga 10kg;

32) Médulo Conversor 24bit Hx711 p/ Célula De Carga;

33) Memoéria RAM DDR4 2x8GB 4400 Mhz;

34) Potenciometro Linear WH148-1 L20 10K: Resisténcia: 10kOhms; Didmetro do eixo: 6mm; Comprimento do eixo: 20mm;
Diametro da base: 16mm; Profundidade da base: 8,5mm; Peso: 6g;

35) Multimetro Digital Portatil profissional (REF: MINIPA-ET-1100B);
36) Protoboard 830 pontos;

37) Protoboard 400 pontos;

38) Display LCD 16x2 com Backlight Azul;

39) Motor de Passo NEMA 17 (Motor Nema);

40) Pasta térmica - Para dissipacdo de calor em sistemas eletronicos - condutividade térmica de >5; w/ mk. 5 gramas;
41) Médulo Carregador de Baterias de Litio TP4056 com Protecdo - MICRO USB;
42) Kit 200 Transistores - 10 valores;

43) Kit de Espacadores M3 Nylon x300 Unidades;

44) Barra de Pinos Fémea 10 Vias - Conector Empilhavel;

45) Barra de Pinos Fémea 8 Vias - Conector Empilhavel;

46) Tela Touch Screen Resistiva 5.7" FORMATO 4:3.

7. Estimativa das Quantidades a serem Contratadas
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Seq|

Descricao

Qtd.

Prego
médio
+20%

Total

Placa de prototipagem IoT com processador de 1 GHz e 512 MB de memoria RAM, Interface GPIO
de 40 pinos e Micro USB, com WiFi e Bluetooth integrados, de dimensdes 6,5 x 5 cm
(REFERENCIA: Raspberry Pi Zero W)

292,06

1.460,30

Placa de prototipagem IoT com microcontrolador de 133 MHz, 2 MB de memoria Flash e 256 KB de
memoria RAM, Interface SPI, 12C, UART e GPIO de 40 pinos integrados, de dimensoes 2,1 x 5,13
cm (REFERENCIA: Raspberry Pi Pico)

73,36

366,80

[Placa de prototipagem: Microcontrolador: ATmega328P; Tensdo de operagdo: 5V; Tensdo de entrada
(méxima): 7-12V; Tensdo de entrada (recomendada): 7-9V; Tensdo de saida: 5V / 3.3V; Corrente de
saida maxima: 50 mA; Pinos de E/S digitais: 14 (6 podem ser usados como saidas PWM); Pinos de
entrada analégica: 8; Corrente maxima de entrada analdgica: 40 mA; Memoéria flash: 32 KB (dos
quais 2 KB sdo usados pelo bootloader); SRAM: 2 KB; EEPROM: 1 KB; Velocidade do clock: 16
MHz(REFERENCIA: Arduino Nano)

20

43,96

879,20

Placa de prototipagem ESP32: Processador: Xtensa® Dual-Core 32-bit LX6; Memoria Flash
programével: 4 MB; Memoéria RAM: 520 KBytes; Meméria ROM: 448 KBytes; Clock maximo: 240
[MHz; Pinos Digitais GPIO: 25 (todos com PWM); Os pinos GPIO0, GP102, GPIO5, GPIO12 e
(GPIO15 sdo usados para fungdes internas, mas podem ser usados se respeitados alguns cuidados;
Resolugdo do PWM: até 16 bits (ajustavel via cddigo); Wireless 802.11 b/g/n - 2.4GHz (antena
integrada) Modos de operagdo: Access Point / Estagdo / Access Point + Estacdo; Bluetooth Low
Energy padrdo 4.2 integrado; Tensdo de alimentagdo externa: 4,5V a9 V (o médulo possui regulador
integrado para 3,3 V)

10

58,34

583,40

Single Board Computer: CPU: Allwinner H6 quad-core ARM Cortex-A53; GPU: Mali-T720 MP2;
RAM: 2GB DDR3; Conectividade: Ethernet Gigabit, Wi-Fi 802.11 a/b/g/n/ac, Bluetooth 5.0;
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5 JArmazenamento: 8GB eMMC integrado, slot para cartdo microSD para o sistema operacional e 5 | 596,03]2.980,15
dados; Portas USB: 1x USB 3.0, 2x USB 2.0, 1x USB OTG,; Portas de video: HDMI 2.0 (suporta
resolucdo de até 4K), conector AV; Conector de 26 pinos GPIO; Fonte de alimentacdo: 5V/3A via
[USB Type-C; Dimensoes: 90 x 64 mm. REFERENCIA: Orange Pi 3 LTS / Raspberry Pi 3
Orange Pi Zero 3: CPU: Allwinner H618 quad-core ARM Cortex-A53; GPU: Mali-G31 MP2; RAM:
2GB DDR3; Conectividade: Ethernet Gigabit, Wi-Fi 802.11 b/g/n/ac (2.4GHz/5GHz), Bluetooth 5.0;
6 |Armazenamento: slot para cartdo microSD para o sistema operacional e dados; Portas USB: 1x USB | 5 | 475,18]2.375,90
2.0, 1x USB OTG; Portas de video: HDMI 2.0 (suporta resolugdo de até 4K); Conector de 26 pinos
GPIO; Fonte de alimentagdo: 5V/2A via micro USB; Dimensodes: 53 x 60 mm.
7 |Médulo ESP32-CAM com Camera OV2640 2MP (Camera shield esp) e com M6dulo Mb 10 83,88] 838,80
8 Mo6dulo ESP32-CAM com Camera OV2640 2MP (Camera shield esp) 10 85,84] 858,40,
[Modulo Leitor Gravador Micro SD Compativel com Arduino, PIC AVR, ARM e outros, - Tensao:
9 3.3 V ou 5 V; Interface padrdo: SPI; Dimensoes: 42 mm x 24 mm x 3.5 mm; Peso: 5g.(Médulo SD 5 8,86] 44,30
Card)
10 |Cartdo Micro SDHC Classe 10 32GB 5 43,95 219,75
11 |Leitor de cartdo de memoria TF/MicroSD 2 41,99 83,98
Modulo Wireless LoRa 410 MHz a 441 MHz em banda ISM, ditancia de comunicagdo de até 8 km,
12 |com taxa de transferéncia de 0,3 kbps a 19,2 kbps, tensdo de operacdo de 3,3V a52V 5 123,13| 615,65
(REFERENCIA: E32 433T30D)
13 M6dulo GPS com tensdo de trabalho de 3,?: V a5V einterface serial, de dimensées 30 x 23 cm com 5 5318 26590
|Antena de dimensdes 25 x 25 cm (REFERENCIA:eréncia: Ublox Neo-6m Gy Neo6mv2<) ’ ’
14 Mo6dulo GSM GPRS, com interface seArial e entrada para chip SIM, dimensdes 2,5 x 2,3 cm e tensdo 5 6458l 32290
de trabalho de 3,7 V a 4,2 V (REFERENCIA:eréncia: SIM8001) ’ ’
Modulo Acelerometro Giroscopio com chip do tipo MEMS, interface 12C e conversor AD de 16 bits,
15 |com 6 graus de liberdade e tenséo de trabalho de 3V a 5V, faixa do giroscépio de +250, 500, 1000, 5 19,291 96,45
2000°/s e faixa do acelerometro de +2, +4, +8, +16g (Mpu-6050 Gy-521)
Modulo sensor de pressdo, umidade e temperatura com tensdo de oaperagdo 3.3V, faixa de pressao
16 |de 300 a 1100hPa, faixa de temperatura de -40 a 85°C, interface I12C, dimensdes 15x12x2.3mm 5 63,93 319,65
(REFERENCIA: BME-280)
Sensor de Pressdo e Temperatura: Faixa de pressdo: 300 a 1100 hPa; Precisdo da pressdo: +0,12 hPa;
17 |Faixa de temperatura: -40 a 85°C; Precisdo da temperatura: +2°C; Tensdo de operacdo: 1,8 a 3,6V; 5 8,77 43,85
Interface de comunicagdo: 12C; Dimensdes: 3,6 x 3,8 mm. REF: BMP180
[Mddulo sensor acelerometro 3 eixos, giroscopio 3 eixos, magnetometro 3 eixos, com processador de
18 Imovimento digital, interface i2c, tensdo de alimentacdo entre 2.4 e 3.6V, dimensdo 20x16x2mm 5 113,38] 566,90
(REFERENCIA:eréncia: MPU-9250)
19 [Motor de Vibragao 1027 10 7,66] 76,60
20 |Servo Motor 9g (REFERENCIA: Sg90) 5 14,70 73,50
21 [Servo motor metalico 3600 REF: Servo Motor - MG995 10 45,90] 459,00
22 |Bateria de Polimero de Litio (LiPo) 500 mAh, 3.7V 5 65,541 327,70
23 |Bateria de Polimero de Litio (LiPo) 100 mAh, 3.7V 5 39,36] 196,80
24 |Bateria de Polimero de Litio (LiPo) 70 mAh, 3.7V 5 43,19] 215,95
25 |Bateria de Polimero de Litio (LiPo) 50 mAh, 3.7V 5 37,79 188,95
26 |Bateria 3.7V 300Mah 2 Fios Recarregavel Litio Li-Ion Plana 5 40,18 200,90,
27 PJumper Premium 20cm Macho-Fémea, kit com 40 5 11,78] 58,90
28 JJumper Premium 20cm Fémea-Fémea, kit com 40 5 9,84 49,20
29 PJumper Premium 20cm Macho-Macho, kit com 40 5 9,90 49,50
30 |Kit Jumpers Rigidos Formato de U - 140 pecas 10 19,28] 192,80
31 [Sensor de Peso Célula de Carga 10kg 5 21,55 107,75
32 [M6dulo Conversor 24bit Hx711 p/ Célula De Carga 5 9,80] 49,00
33 [Memoria RAM DDR4 2x8GB 4400 Mhz 2 |1.722,59|3.445,18
34 [Potenciometro Linear WH148-1 L20 10K: Resisténcia: 10kOhms; Diametro do eixo: 6mm; 5 341 1733
Comprimento do eixo: 20mm; Didmetro da base: 16mm; Profundidade da base: 8,5mm; Peso: 6g. ’ ’
35 [Multimetro Digital Portatil profissional (REF: MINIPA-ET-1100B) 2 33,72 67,44
36 |Protoboard 830 pontos 10 12,95] 129,50
37 [Protoboard 400 pontos 10 9,00 90,00
38 |Display LCD 16x2 com Backlight Azul 20,28] 101,40
39 [Motor de Passo NEMA 17 (Motor Nema) 88,24) 441,20
Pasta térmica - Para dissipacdo de calor em sistemas eletronicos - condutividade térmica de >5 w/
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40 Jmk. 5 gramas. 10 12,58] 125,80
41 Médulo Carregador de Baterias de Litio TP4056 com Protecdao - MICRO USB 10 7,41 74,10
42 [Kit 200 Transistores - 10 valores 15 93,70}1.405,50,
43 |Kit de Espacadores M3 Nylon x300 Unidades 15 98,01{1.470,15
44 |Barra de Pinos Fémea 10 Vias - Conector Empilhavel 10 1,94 19,40
45 |Barra de Pinos Fémea 8 Vias - Conector Empilhavel 10 1,66] 16,60
46 [Tela Touch Screen Resistiva 5.7" FORMATO 4:3 3 | 334,00]1.002,00

8. Estimativa do Valor da Contratacao

Valor (R$): 23.574,45

A discriminac@o das quantidades, valores unitarios e valores totais por item encontra-se na tabela disponivel em Estimativa das
quantidades a serem contratadas. Entretanto, por se tratar de Registro de Precos, a aquisi¢do se dard conforme disponibilidade
orcamentaria.

9. Justificativa para o Parcelamento ou nao da Solucao

A aquisicdo dos materiais serd conforme demanda, e dependera de disponibilidade orcamentéria.

10. Contratacoes Correlatas e/ou Interdependentes

Nao hé contratagdes correlatas e/ou interdependentes.

11. Alinhamento entre a Contratacao e o Planejamento

A presente contratacad encontra-se alinhada ao PDI UFSM 2016-2026 nas seguintes acoés: Desafio 02: Educacad Inovadora e
Transformadora com exceléncia académica — Dimensad: A1-D4-02 — Equipar laboratorios de pesquisa de acordo com
as necessidades de cada area.

12. Beneficios a serem alcancados com a contratacao

Os itens de consumo solicitados ao registro de preco da UFSM sdo previstos no dmbito da continuidade de dois Projetos
registrados no Portal de Projetos: Projeto de Ensino 053818 - SpaceLab UFSM Desenvolvimento de nanossatélites para
competicdo; Projeto de Extensdo 059461 Aerospace Education UFSM. O primeiro tem como objetivo a concepgdo, projeto,
construcdo, verificagdo e operacdo de um modelo representativo de um nanossatélite para competicdo. A equipe da UFSM ja foi
premiada duas vezes com o primeiro lugar na competi¢do latino-americana de nanossatélites (CubeDesign/INPE) em 2019 e
2021. O segundo tem por objetivo o prosseguimento e expansdo da realizacdo de workshops (oficinas) de nanossatélites nas
escolas publicas municipais de Santa Maria e regido, despertando o interesse nas areas STEM (ciéncias, tecnologia, engenharias e
matemadtica) em jovens e aproximando a comunidade de setores de alta tecnologia como o setor espacial, aerondutico de
telecomunicacdes, entre outros.

13. Providéncias a serem Adotadas
E indispenséavel que os materiais sejam de boa qualidade, seguindo rigorosamente as informagc@es técnicas informadas na

descricdo do produto. Os itens devem ser entregues na Universidade Federal de Santa Maria, obedecendo os prazos legais ap6s a
emissao e recebimento da(s) nota(s) de empenho.
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14. Possiveis Impactos Ambientais

Os descartes dos materiais seguirdo normas ambientais conforme determina a legislacdo vigente.

15. Declaracao de Viabilidade
Esta equipe de planejamento declara viavel esta contratagdo.
15.1. Justificativa da Viabilidade

Esta equipe de planejamento declara vidvel esta contratacdo/aquisicoes.

16. Responsaveis

Todas as assinaturas eletronicas seguem o horério oficial de Brasilia e fundamentam-se no §3° do Art. 4° do Decreto n° 10.543,
de 13 de novembro de 2020.

RICARDO DA SILVA BARCELOS
Equipe de apoio

EDUARDO ESCOBAR BURGER

Professor do Magistério Superior
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