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INTRODUCAO OBJETIVOS

Com a Iniciativa do Projeto Académico do Nucleo de O objetivo geral para a implementacao de tais tecnologias na
Veiculos Autdbnomos na Universidade Federal de Santa demonstracao na escala de 1/10, afim de realizar um estudo
Maria/Campus Cachoeira do Sul, foram feitos estudos e sobre os impactos desses veiculos autonomos na cidade de
pesquisas em prol da expansao do conhecimento sobre Cachoeira do Sul, e atraves desses estudos, planejar novas
veiculos autbnomos e a busca em estimular o pensamento solugcoes propondo melhorias para o sistema de transporte
critco quanto ao impacto da mobilidade urbana na da cidade e solucionar problemas como interacao com
qualidade de vida e saude da comunidade, alunos da veiculos tradicionais, questoes ambientais e de seguranca.
Engenharia Elétrica desenvolveram tecnologias de
Iluminacao de uma cidade em miniatura na escala de 1/10,
sensores para contagem de voltas do carro autonomo e
semaforos inteligentes para implementar no
desenvolvimento da mini cidade. Tais tecnologias foram
Implementadas na representacao das intersecoes das ruas
Bento Gongalves e Marcilio Dias na cidade de Cachoeira do
Sul na escala 1/10, intersecao escolhida pelo alto indice de
acidentes do municipio.

METODOLOGIA

Foram feitas Instalagcoes eletricas em LED ("Light
Emitting Diode", Diodo emissor de luz) para mini postes de
luz na escala 1/10, com a fiacao e seus resistores
necessarios para o acionamento dos LEDs onde passam
por dentro da estrutura do mini poste. As partes do poste I
foram feitas através da impressora 3D, depois pintadas € Lot , R e
coladas. Cada poste possui trés LEDs com trés resistores  Iiiadaadaai Postes na escala 1/10
de 68 Ohms ligados em paralelo (para caso um LED
queimar, sera mais facil verificar o problema e realizar a
troca) e ligados em uma fonte de alimentacao 9 Volts para
acionamento das luzes de todos os mini postes.

Tecnologias como o Contador de voltas em arduino, .
estao sendo desenvolvidas, onde um sensor ultrassonico T s |
verifica a distancia entre o sensor e o outro lado da pista, ‘ » " ‘\
partida do veiculo. O potenciometro € um ajuste do numero "

com a passagem do carro sob o sensor, um LED sinaliza a
de voltas do teste, onde o numero 1 € o minimo e o - \
A

passagem do veiculo, sendo util para definir o ponto de
numero O € o maximo, por exemplo, o numero 50 podera
ser ajustado no codigo. Atraves do display LCD, o usuario
vera quantas voltas esta programando o teste, e quando
for acionado o botao 1, o sistema ira iniciar o teste quando
0 veiculo cruzar o sensor. Apos o veiculo concluir o teste, o Testes de lluminacéo
display LCD ira perguntar ao usuario se deseja salvar os
dados obtidos em um cartao Micro SD, caso o usuario
gueira salvar os dados, basta apenas apertar o botao 1,

caso nao queira ou para interromper o teste, basta apertar
o0 botao 2. Algumas implementacoes no desenvolvimento

da t logl d feitas, | b
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